Zatacznik nr 1 do Uchwaty
Harmonogram realizacji programu studiow w poszczegélnych semestrach i latach cyklu ksztatcenia wraz z przypisang liczbg punktéw ECTS

Kierunek studiéw: mechatronika; Stopien studiéw : studia pierwszego
semestry
Rok ak. wejscia planu: 2019/2020 suma godz. u \% v Vi v
Lp. Data aktualizacji: 29-03-2019 ECTS c | Iiw s |pz| Elw]| c|uw s |pz| E|lw] cluw s |pz| E|lw]| cluw s [pz| E|lw]| cluw s z [E|lw]| cluw s z | E
A
1_|Jezyk angielski 11 150 | o [150] o | o o] o 30 30 2 30 2 30 2 30 3E
2 Astw o i higiena pracy. 2 30 |15| o [15] o | o | o |15 15
3 |Technologia informacyjna 2 30 0| o]of[3 [o] o 30
4_|Wychow anie fizyczne [ 60 0|6 0] 0o [o] o 30 30 0
5 ie jakoscig 3 30 |15 15 [0 | 0o | o] o 15[ 15 3
6 _|Ekologia i zar: Srodow iskow & 2 30 |15| 0 [0 |15 o] o 15 15 2
7 |Ochrona wasnosci intelektualnej i etyka 1 5 [15] o [ o | o o] o 15 1
Zajecia w ybieralne spoleczne (1 z 2):
-Zarzadzanie | marketing (3 ECTS)
8 |-Teoria podejmowania decyeii (3 ECTS) 3 30 (15| 15| 0| o [o] o 15| 15 3
9_|Komunikacja spoleczna 1 5 |15] 0o | o] o | o] o 15 1
B —
1 ze statysty| 14 150 |60 [ 90 [ o | o [o]| o [30[as5 7e| 30| 45 7E
2 |Fizyka 8 9 |30 30 [30] o | o] o |30]30]30 8E
3 _|Nauka o materiatach 7 105 [60 ] 30 |15 o [ o[ o |30[15 30[15] 15 4E
4_|Rysunek techniczny 1 15 0o [15] 0] 0o o[ o 15
5 |Grafika inzynierska 3 45 0| 0o ]o[45 o] o 45
6_|Wprow adzenie do mechatroniki 2 3 | 15| 15 | 0 | o |o| o |15]15
7 |informatyka 2 30 o[ o o3 [o] oo 30 2
8 | Elektrotechnika i elektronika analogow a 6 75 |30 15 [30] 0o | o] o 30 [ 15| 30 6E
9_|Metrologia techniczna i systemy pomiarow e 4 45 | 15| 0o [30] o | o] o 15 30 4
10 | Mechanika a | w ytrzymalosé materiatow 9 105 (45| 60 | 0 [ 0 [0 ] o 30| 30 5| 15[ 30 4E
11 |Automatyka i robotyka 6 75 | 30| o [30] 15 [0 | o 30 30] 15 6E
12 | Teoria sterow ania 5 60 [30] 30 [ o | o [o] o 30| 30 5
13 | Elektronika cyfrow a, nika 6 75 |30 15 [30] o [o]| o 30| 15| 30 6E
14 | Komputerow e w. ie w_mechatronice 3 45 | 15| o [0 [ 30 | o] o 15 30 3
15 |Inzynieria w ytw arzania 6 9 [30] 45 [15] o [o] o 30[45[ 15 6E
16 | Niezaw odnos$¢ ukladéw_mechatronicznych 2 3 |15| 15 [ 0| o |o]| o 15| 15 2
17 | Podstaw y konstrukcji maszyn i mikromechanizmow 5 75 | 30| o [ 0|45 0] o 30 45 5E
18 | Technologia MEMS (Micro Electro-Mechanical Systems) 2 30 | 15| 15 [0 | o | o] o 15[ 15 2
19 | Programow anie mikrokontrolerow 5 60 [15] o [ o[ a5 o] o 15 45 5
20 | Ergonomia 1 30 [15] o [15] o [ o] o 15 15 1
21 | Programow anie sterow nikéw_przemyslow ych 2 30 0| o3[ 0o o] o 30 2
22 | Zajecia w ybieralne: Studencka praktyka zaw odow a 32 960 | o [ o [ o | o | o960 480 | 16 480 | 16
23 | Zajecia w ybieralne: Praca przejsciow a 1 30 o[ o |of3 [o] o 30 1
24 | Zajecia w ybieralne: Seminarium dyplomow e 1 30 0| oo o [30] o 30 1
25 | Zajecia w ybieralne:_Przygotow anie pracy dyplomow ej 9 0 o] ool ool o 9
Zajecia w olnego w yboru | (1 z 4):
-Modelowanie i wizualizacja proceséw (2 ECTS);
-Internet dia zaawansowanych (2 ECTS);
EcTs)
26 |- Komputerowe opracowanie wyrikow badar (2 ECTS): 2 3 [15| o o |15 |0 o 15 15 2
Zajecia w olnego w yboru 1l (4 z 8):
~Eksploatacja urzadzen eleliroenergetycznych (1ECTS)
-Informacja naukowo —techniczna (1 ECTS);
-Podstawy biomechaniki (1 ECTS);
~Teoria i technika eksperymentu (1 ECTS);
~Inteligentne systemy sterowania (1 ECTS);
i 1ECTS);
~Micro and Nano Technologics in Mechatronic Systems (1 ECTS):
27 | -Basic heatransfer (1 ECTS) 4 60 60 | 0 0 [] [] 0 60 4
1_|Teoria ruchu 6 2 30 [15[ 15[ 0o o [o] o 15| 15 2
2 |Technika cieplna 5 60 [30| 15 [15] o [o]| o 30| 15[ 15 5E
3 |Elektrotechnika i elektronika samochodow a 3 45 | 30| o [15] o | o] o 30 15 3
4_|Budowa 5 ych 4 45 |30 15 [ 0o [ o | o] o 30] 15 4E
5 |Budow a i uklady zasilania silnikow_spalinow ych 3 45 [15| 15 [15] o [o| o 15[ 15| 15 3
6 _|Mechatronika ukladow ch 2 30 [15] o [15] o [ o] o 15 15 2
7 |Miernictw o w e on-board 3 45 | 15| o [30] 0o | o] o 15 30 3
8 |Di K a 3 45 | 15| 0o [30] 0o | o] o 15 30 3E
9_|Ukiady przeniesienia napedu 1 30 [15[ 15[ 0o [ o [o] o 15[ 15 1
10 |Uklady w j 1 30 | 15| 15 [0 | o | o] o 15[ 15 1
11 6w_samochodow ych 2 30 | 15| 15 [ 0 | o | o] o 15| 15 2
12 | Now oczesne zrédia napedu 3 60 30|30 [ o[ o [o] o 30] 30 3
13 | Mechatroniczne ukiady sterow ania i trakeja 4 60 |30 15 [15] 0 | 0| o 30 15[ 15 4E
| 14 |Podstaw y projektow ania 3D 1 15 0| o o] 150 o 15 1
Razem (MPS) | 21o| | 3360 I 420 | 405 | 420 | 405 | 435 | 735 | 570 |
Egzaminy 15 2 3 3 3 3 1 [
1 |AL procesé ych 3 45 |30 15[ o] o [o] o 30| 15 3
2_|Elementy mechatroniki pojazdow ej 3 45 | 15| 0o [30] o | o] o 15 30 3
3 |Makro i mikro termodynamika 5 60 [30| 15 [15] o [o]| o 30| 15[ 15 5E
4_| Przetw arzanie sygnatow 2 45 |30 15 [0 | o o] o 30| 15 2
5_|Elektropneumatyka 4 60 | 30| 15 [15] 0o | o o 30 [ 15| 15 4E
6 |Jezykipr ania 4 60 [15] o [ o[ a5 o] o 15 45 4E
7_| Projektow anie inteligentnych instalacji budynkow ych 3 45 [15] o [0 |30 [o] o 15 30 3
8 |Projektow anie 3D 2 30 0| o o3 [o] o 30 2
9_|Programow anie robotow 3 45 | 15| o [0 [ 30 [ o] o 15 30 3
10 |Sensory. aktuatory i serw onapedy 4 75 | 30| 15 [30] 0o | o] o 30| 15| 30 4E
11 inteligencja 2 30 [15] 15 [ 0o [ o [o] o 15[ 15 2
| 12 [Exsploatacja urzadzen mechatronicznych 2 30 |[15| 15[ 0] 0o o] o 15|15 2
Razem | | | 3360 I 420 | 405 | 420 | 420 | 405 | 750 | 570
Egzaminy 1 1 15 1 2 1 3 | 3 1 2 1 4 1 1 T 0
Litera "E" przy liczbie punktow ECTS w skazuje egzamin z danych zajeé
Legenda: w - wykiad, c - éw iczenia, Uw - laboratoriunvw arsztaty, p - projekt, s - seminarium, kursyw a oznaczono zajecia realizow ane w_formie w arsztatow , pz- praktyka

Studencka praktyka zaw odow a odbyw a sie na semestrze szostym i sicdmymw_w ymiarze 960 godz. (w_tym 40 godzin konsultacji) i 32 ECTS tj. po 480 godz. i 16 pkt ETCS w_semestrze szostymi siodmym:
praktyka na 6 sem. w miesigcach: maj -lipiec przez 4 dniw tyg.; praktyka na 7 sem. w_miesigcach paz- grudzien przez 4 dniw tyg lub na w niosek studenta w miesiacach sierpien -pazdziernik
W ramach bloku zaje¢ w olnego w yboru Il (B27) studenci w ybieraja dow olne 4 zajecia po 1 ECTS i 15 godz kazdy. W przypadku niezaliczenia danych zaje¢ student uzupeinia brakujace ECTS-y




