Kierunek studiéw : mechatronika; Stopier studiéw : studia pierwszego stopnia; _Profil studiéw: praktyczny; Forma studiéw : niestacjonarne

semestr |
Rok ak. wej$cia planu: 2019/2020 ey liczba godzin | 1 | ] | [T | v | v | Vi | Vil |
- p

A
| 1 |Jezyk angielski 11 78 ] 78 ] 1] o [} 15 15 2 15 2 15 2 18 3E
2 |Bezpieczenstw o i higiena pracy 2 16 8 o 8 ] o ] 8 8
3_|Technologia informacyjna 2 15 o o o 15 ) [ 15
4 _|Wychow anie fizyczne o 15 [} 15 ] '] o ] 7 8 (]
5_|Zarzadzanie jakoscig 3 16 8 8 o o ) [ 8 8 3
| 6 |Ekologia i zarzadzanie Srodow iskow e 2 16 8 o ] 8 o ] 8 8 2
7_|Ochrona w tasnosci intelektualnej i etyka 1 8 8 o 1] [} o ] 8 1
Zajecia w ybieralne spofeczne (1 z 2):
~Zarzadzanie | marketing (3 ECTS)
8 | -Teoria podejmowania decyzji (3 ECTS) 3 16 8 8 (] [} (] [} 818 3
9 _|Komunikacja spoteczna 1 8 8 0 0 0 0 0 8
B —
1 ze statystyk 14 70 30 | 40 (] 15| 25 7E| 15| 15 7E
2 |Fizyka 8 45 15| 15 | 15 15| 15| 15 8E
3_|Nauka o materiatach 7 54 30 | 16 15] 8 15|/ 81 8 4E
4 _|Rysunek techniczn 8 8
5_|Grafika inzynierska 30 30 30
6 _|Wprow adzenie do mechatroniki 16 0 8 8
| 7 [informatyka 15 15 15 2
8 i elektronika analogow a 31 15 8 8 | 15 6E
9 _|Metrologia techniczna i systemy pomiarow e 2 23 15 8 15 2
10 ika techniczna i w ytrzymato$¢ materiatow 9 53 23 | 30 [ 15] 15 5| 8|15 4E
11 |Automatyka i robotyka 6 38 15 ] 15 15 15] 8 6E
12 | Teoria sterow ania 5 30 15 | 15 1] ] o ] 15| 15 5
| 13 | Elektronika cyfrow a, optoelektronika 6 38 15 8 15 ] o ] 15| 8 | 15 6E
| 14 | Komputerow e w spomaganie w_mechatronice 3 23 8 o ] 15 o ] 8 15 3
| 15 |Inzynieria w ytw arzania 6 48 15 | 25 8 ] o ] 151 25| 8 6E
| 16 |Niezaw odnos$¢ ukladéw _mechatronicznych 2 16 8 8 ] ] o ] 8 8 2
| 17 |Podstaw y konstrukeji maszyn i mikromechanizmow 5 33 8 o o 25 o o 8 25 S5E
18 | Technologia MEMS (Micro Electro-Mechanical Systems) 2 16 8 8 o 1] o ] 8 8 2
19 | Programow anie mikrokontroleréw 5 33 8 o 1] 25 o ] 8 25 5
| 20 | Ergonomia 1 16 8 o 8 ] o 1] 8 8 1
21 | Programow anie sterow nikéw_przemystow ych 2 15 o o 15 o o [ 15 2
| 22 | Zajecia w ybieralne: Studencka praktyka zaw odow a 32 960 ] o ] ] 0 | 960 480 | 16 480 | 16
| 23 |Zajecia w ybieralne: Praca przejsciow a 1 5 [0 | o o |15 [0 o 15 1
| 24 | Zajecia w ybieralne: Seminarium dyplomow e 1 30 [} o [} '] 30 ] 30 1
| 25 |Zajecia w ybieralne: Przygotow anie pracy dyplomow ej 9 0 ol oo o [o]| o 9
Zajecia w olnego wyboru | (1 z 4):
~Modelowanie | wizualizacja procesow (2 ECTS);
-Internet dia zaawansonanych (2 ECTS);
-Komputerowa analiza konstrukeji metoda elementow skoriczonych (2 ECTS);
26 |- Komputerowe opracowanie wyniksw badar (2 ECTS); 2 16 8 0 0 8 0 ] 8 8 2

Zajecia w olnego w yboru Il (4 z 8):
~Eksploatacja wzadzen elektroenergetycznyeh (1 ECTS);
-Informacia naukowo — techniczna (1 ECTS);
-Podstawy biomechariki (1 ECTS);
~Teoria technila eksperymentu (1 ECTS);
~Inteligentne systemy sterowania (1 ECTS);

T

1ECTS);
-Micro and Nano Technologies in Mechatronic Systems (1 ECTS);
Basic heat transfer (1 ECT!

N
N

1_|Teoria ruchu 2 8 818 2

2 |Technika cieplna 15 15| 8 8 5E
| 3 |Blektrotechnika i elektronika samochodow a 3 15 15 8 3

4_|Budow a pojazdéw_samochodow ych 4 15 15| 8 4E

5 |Budow a i uklady zasilania silnikéw_spalinow ych 3 4 8 8|88 3

6 _|Mechatronika ukladéw _pomocniczych 2 6 8 8 8 2

7_|Miernictw o samochodow e on-board 3 23 8 o 15 ] o ] 8 15 3

8 |Diagnostyka samochodow a 3 23 8 o 15 ] o ] 8 15 3E
| 9 |Ukiady przeniesienia napedu 1 16 8 8 ] ] o ] 8 8 1
| 10 |Uklady w spomagajgce 1 16 8 8 [} ] o ] 8 8 1
| 11 | Eksploatacja pojazdéw_samochodow ych 2 16 8 8 ] ] o ] 8 8 2

12 | Now oczesne zrédia napedu 3 30 15 | 15 ] ] o ] 15| 15 3

13 |Mechatroniczne ukiady sterow ania napedem i trakcijg 4 31 15 8 8 ] o ] 5] 8 8 4E

14 |Podstaw y projektow ania 3D 1 8 0 0 0 8 0 0 8 1

Razem (MPS) 2180 215 183 228 212 226 612 534
zam in 15 2 3 3 3 3 1 0

| 1 |Automatyzacja proceséw_przemystow ych 3 23 15 8 ] ] ) ] 15| 8 3
| 2 |Elementy mechatroniki pojazdow ej 3 24 8 o 16 ] ) ] 8 16 3

3_|Makro i mikro termodynamika 5 31 15 8 8 [} (] [} 15| 8| 8 5E

4 |Przetw arzanie sygnatéw 2 23 15 8 0 0 0 0 15| 8 2

5 _|Hektropneumatyka 4 31 15 8 8 0 0 0 15| 8 8 4E

6 _|Jezyki programow ania 4 32 8 0 0 24 0 0 8 24 4E

7_|Projektow anie inteli h instalacji budynkow ych 3 23 8 0 0 15 ] 0 8 15 3

8 _|Projektow anie 3D 2 15 (] [} 15 15 2

9 |Programow anie robotéw 3 23 8 0 15 8 15 3

10 |Sensory. aktuatory i serw onapedy 4 39 | 15 16| o0 15| 8 | 16 4E

11 | Sztuczna inteli j 2 16 8 [} (] 818 2
| 12 |Eksploatacja urzgdzen mechatronicznych 2 16 8 0 0 8] 8 2

Razem (MS) | | | 2180 | 215 | 183 | 228 | 220 | 210 | 620 | 534
Egzaminy | | 15 | 2 1 3 | 3 | 2 1 4 | 1 I 0

Litera "E" przy liczbie punktéw ECTS w skazuje egzamin z danych zaje¢
Legenda: w - wyklad, ¢ - éwiczenia, l/w_- laboratorium/w arsztaty, p - projekt, s - seminarium, kursyw a oznaczono zajecia realizow ane w_formie w arsztatéw , pz- prakt

Studencka praktyka zaw odow a odbyw a si¢ na semestrze szostymisiddmymw w ymiarze 960 godz. (w_tym 40 godzin konsultacji) i 32 ECTS tj. po 480 godz. i 16 pkt ETCS w_semestrze szostymisiodmym:
Praktyka na 6 sem. realizow ana jest w miesigcach: maj -lipiec przez 4 dni w tyg.; praktyka na 7 sem.: w miesigcach paz.- grudzien przez 4 dni w tyg. lub na w niosek studenta w miesigcach sierpien -pazdziernik
W ramach bloku zajge¢ w olnego w yboru Il (B27) studenci w ybieraja dow olne 4 zajecia po 1 ECTS i 6 godz kazdy. W przypadku niezaliczenia danych zajeé¢ student uzupeinia brakujgce ECTS-y




